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Die EUII-Variante für den EA111-Motor basiert auf einer unveränderten Hardware der ME7.5.10. Verwendet wird eine Zweipunkt-Lambdaregelung mit einer LSF-Sonde vor Kat mit folgender Besonderheit:

- Anschluß der LSF-Sonde an Pin 47 (E_AN_LS1HK). Dieser Eingang dient sonst für das Lambdasignal der LSF-Sonde hinter Kat.

- Anschluß der Sondenheizung an Pin13 (A_S_LSHHK). Dieser Ausgang dient sonst für die Sondenheizung der Sonde hinter Kat.

Maßnahmen:

1.  Das Eingangssignal der Vor-Kat-Sonde wird am Steuergerät auf den Eingang der Hinter-Kat-Sonde gelegt (Pin 47): 

Modul adcos1.c:


uusvk_w  = (IUSHK1 & ADC_BIT_MASK);  /* Lambdasondensig. 1 vor Kat */


uushk_w = (IUSHK1 & ADC_BIT_MASK); /* Lambdasondensig. 1 hint. Kat */


diese Zeile wird über SY_ZP_LAMREG_EUII == 0 geklammert

2.  Das Ausgangssignal der Vor-Kat-Sondenheizung wird am Steuergerät auf den Ausgang der Hinter-Kat-Sondenheizung gelegt (Pin 13 ( Port 2.4). Pin 1 ( Port 2.12 wird nicht angesteuert. 

Modul hwdig751.c:


über SY_ZP_LAMREG_EUII == 0 klammern:


Port 2.4: P_LSH1HK = !B_hshe;
/* Lambdasondenheizung 1 vor Kat */


Port 2.12: P2_12 = B_hsve;

/* Lambdasondenheizung 1 hint. Kat  */


über SY_ZP_LAMREG_EUII == 1 klammern:


Port 2.4: P_LSH1VK = !B_hsve;
/* Lambdasondenheizung 1 vor Kat */


Port 2.12: nicht ansteuern

/* Lambdasondenheizung 1 hint. Kat  */

Modul 751hwdef.c:


#define
P_LSH1HK
 P2_4: über SY_ZP_LAMREG_EUII == 0 klammern


#define
P_LSH1VK
 P2_4: über SY_ZP_LAMREG_EUII == 1 klammern

3. Diagnose Sondenheizung vor Kat DHLSVK2.40 darf nicht verwendet werden. Diese dient zur Diagnose einer diskreten Endstufe. Dafür werden DHLSVK3.10 (aus DHLSHK4.40 Rev 4.0)und DHLSVKE2.10 (aus DHLSHKE1.10 Rev 1.4) eingebunden.
Modul 71xxx.psb:


dhlshk4, dhlsvk2 und dhlshke1 über SY_ZP_LAMREG_EUII == 0 klammern und neue 


Funktionen dhlsvk3 und dhlsvke2 über SY_ZP_LAMREG_EUII == 1 klammern .

Modul t71xxx_t.c:


Tasks dhlsvk_10ms und dhlsvk_50ms über SY_ZP_LAMREG_EUII == 0 klammern 
(werden nur für dhlsvk2 benötigt).


Tasks dhlsvke_ini und dhlsvke_100ms einführen und über SY_ZP_LAMREG_EUII 
== 1 klammern.


Tasks dhlshk_ini, *_fcmclr, *_100ms, *_1s, dhlshke_ini, *_100ms über 


SY_ZP_LAMREG_EUII == 0.
Modul dummy051.c:


Löschen von DFP_HSH, über SY_ZP_LAMREG_EUII == 1 geklammert.

Modul dummy051.kgs:


Da dhlshk4 in 71xxx.psb geklammert ist, werden die Fehlerspeichergrößen für 


DFP_HSH hier gekannt gemacht, über SY_ZP_LAMREG_EUII == 1 geklammert.

Modul tkmwl16.c:


Da dhlshk4 in 71xxx.psb geklammert ist:


Channel 348: 
KW_UHEMN und KW_UHWMX nur für SY_ZP_LAMREG_EUII == 0






DUMMY_MESSAGE für SY_ZP_LAMREG_EUII == 1

Channel 316: 
rinsh_w für SY_ZP_LAMREG_EUII == 0





DUMMY_MESSAGE für SY_ZP_LAMREG_EUII == 1


Channel 391: 
B_hsokh für SY_ZP_LAMREG_EUII == 0





DUMMY_MESSAGE für SY_ZP_LAMREG_EUII == 1





B_ehsh für SY_ZP_LAMREG_EUII == 0





DUMMY_MESSAGE für SY_ZP_LAMREG_EUII == 1
Modul tkmwl16.kgs:


reinsh_w, B_hsokh, B_ehsh über SY_ZP_LAMREG_EUII == 0 geklammert.

Modul dekon2.kgs:

Fehlerspeichergrößen für lsh1vk über SY_ZP_LAMREG_EUII == 1 klammern
Fehlerspeichergrößen für lsh2vk über SY_ZP_LAMREG_EUII == 1 klammern
5.  Bit-Definition zur Abschaltung der CJ920-Endstufe für Sondenheizung während aktiver Diagnose.

Modul dekon1.h:


#define B_nolsh1hk
decjFlag.b12: über SY_ZP_LAMREG_EUII == 0 klammern

#define B_nolsh1vk
decjFlag.b12: über SY_ZP_LAMREG_EUII == 1 klammern
6.  Konfiguration der CJ920-Endstufe.

Modul hwdig751.c:

a)  Unterprogramm lsh1hk (Aufruf aus DECJ falls Endstufenfehler auftritt: 

 ENDSTUFE(lsh1hk)) über SY_ZP_LAMREG_EUII == 0 klammern

b)  neues Unterprogramm lsh1vk (Aufruf aus DECJ falls Endstufenfehler  

 auftritt: ENDSTUFE(lsh1vk)) über SY_ZP_LAMREG_EUII == 1 klammern

c)  Matrix für Aufruf der Unterprogramme lsh1hk bzw. lsh1vk:

    {CJ920, ENDSTUFEN(tev,    agr,    luv,  lsh1hk )} für 
SY_ZP_LAMREG_EUII == 0  


{CJ920, ENDSTUFEN(tev,    agr,    luv,  lsh1vk )} für 
SY_ZP_LAMREG_EUII == 1  

7.  Pumpstrom

Modul hwdig751.c:


Pumpstrom zur Erkennung des interen Widerstandes der Lambdasonde:



#if (SY_STETLR == 1)


{


 W_P2_0 = B_lsuab; 

/* Abgleich Lambdasonde stetig */


 A_DP2 |= 0x01;


/* Port is set to output */


}


#else


{

 
 #if (SY_ZP_LAMREG_EUII == 0)



  W_P2_0 = 1;           /* Pumpstrom Lambdasonde vor Kat */



  if (B_pripv)          /* A_DP1L  Bit0 = W_P2_0, Bit1 = W_P2_1 */



    { A_DP2 |= 0x01; }  /* 0000 0001b -> P2_0 ist als Output geschaltet */



  else



    { A_DP2 &= 0xFE; }  /* 1111 1110b -> P2_0 ist hochohmig geschaltet */


 #endif

 
 #if (SY_ZP_LAMREG_EUII == 1)



  W_P2_1 = 1;           /* Pumpstrom Lambdasonde hinter Kat */



  if (B_pripv)          /* A_DP1L  Bit0 = W_P2_0, Bit1 = W_P2_1 */



    { A_DP2 |= 0x02; }  /* 0000 0010b -> P2_1 ist als Output geschaltet */



  else



    { A_DP2 &= 0xFD; }  /* 1111 1101b -> P2_1 ist hochohmig geschaltet */


 #endif


}

 
#endif


#if (SY_ZP_LAMREG_EUII == 0)


 W_P2_1 = 1;            /* Pumpstrom Lambdasonde hinter Kat */


 if (B_priph)


   { A_DP2 |= 0x02; }   /* 0000 0010b -> P2_1 ist als Output geschaltet */


 else


   { A_DP2 &= 0xFD; }   /* 1111 1101b -> P2_1 ist hochohmig geschaltet */


#endif

8.  Codewörter für ZP EUII


CDLSV: dim27.c, dlsu4.c (S), dlsv32.c (ZP) ( = 1


CDLSH: dlsh26.c (S + ZP), dlsv32.c (ZP) ( = 0

CDHSV: dimc27.c, dhlsu2.c (S), dhlsvk2.c (ZP, !EUII), dhlsvk3.c (ZP, EUII)




( = 1

CDHSH: dhlshk4.c (S + ZP, !EUII), dhlshke1.c (S + ZP, !EUII) ( = 0

CDHSVE: dhlsvke2.c (S + ZP, EUII) ( = 1

CDHSHE: dhlshke1.c (S + ZP, !EUII) ( = 0

CWKONLS:
Bit0 = 1 (B_lsv: gglsv2.c (ZP) + gglsh3.c (S + ZP))





Bit1 = 0 (B_lsh: gglsh3.c (S + ZP)) 





( CWKONLS = 1 für ZP EUII (eine Sonde vor Kat) (B_lsv = 1)





   CWKONLS = 2 für S (B_lsh = 1)





   CWKONLS = 3 für ZP (Sonde vor Kat + Sonde hinter Kat)
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